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Preferred Robotics の高度な自律移動技術を採用

It is entirely domestically produced

床洗浄ロボットで唯一の国内開発 / 国内製造
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型式 ＥＧ-２ＲＸ

清掃幅 508ｍｍ

スキージ幅 800ｍｍ

清掃能力 ※１ 約 2032 ㎡ /ｈ（理論値最大）

清水タンク容量 33ℓ

回収タンク容量 33ℓ

バッテリー ＤＣ12Ｖ/100Ａｈ×２個

連続稼働時間 ※２ 最大約 2 時間

大きさ （Ｗ×Ｌ×Ｈ） ５３２×1200×970ｍｍ

質量 190ｋｇ

※１：清掃能力は走行速度によって変動します。（最高速度で算出）

※２：連続稼働時間は、オプション・パッド・床・加圧の条件、バッテリー

の放電状態および劣化状態、周囲温度により異なります。

※　：標準付属品はパッド台です。パッド、ブラシは別売品です。ＥＧ専用

パッドを推奨します。

使用する施設によって異なる必要な機

能。メーカーだからできるオプションを

ご用意しています。 他にも便利なアイ

テムをご用意しています。

※ 弊社ＥＧｒｏｂｏの画像です

※ 弊社ＥＧシリーズの画像です

電解水ユニット付洗浄機は除菌洗浄力、安全性、環境配慮（ＣＯ２削減）、コスト削減に優れています。

油やタンパク質を分

解し、優れた洗浄力

を発揮

回収汚水の比較

水道水中性洗剤
アルカリ
電解水

洗剤と同等の洗浄力

床洗浄後のＡＴＰ測

定値が大幅減少

※汚れ（ウイルスや菌を含む）を可

視化できるＡＴＰ測定器で測定

※汚水タンクに回収した汚水

を比較

除菌効果

９８％減少

水だから二度拭き

（リンス）不要

リンス不要

洗剤不使用だから排

水処理時のＣＯ２発

生を抑制

微生物が

洗剤を分解

環境負荷低減

洗剤成分を含まない

のでヌメリがなくス

リップ抑制

スリップ防止泡立ち無し

泡立ち有り 泡立ち無し
洗剤

アルカリ
電解水

発生



稼働状況 ※昨日時点の集計値

稼働状況

稼働中

確認

注意

警告

オフライン

1 台

0 台

1 台

0 台

1 台

登録台数：3 台

ＡＩが「人」と「モノ」を正確に判断し、床のマットやハンドリフトも認識します。人が飛び出して

きたら一時停止し、走行ルートにモノがあれば回避をします。

また、同じような景色が続く通路では、陳列品（商品や部品）などを判断基準として自律走行します。

清掃ルートの変更は簡単です。再ティーチングすることな

く、クラウド上で変更すれば環境変化に対応できます。

ネットを回避 マットを回避 飛び出た商品を回避

何らかの障害により自動清掃が停止しても、遠隔操作で

ロボットを移動させ清掃を継続できます。

遠隔で操作

変更前

マッピング方式とは、対象エリアの外周を囲むようにマ

ニュアル走行することで、ロボットが外周と内側のエリア

を塗りつぶすように自律走行できる仕組みです。

広く障害物がないエリアに有効で、全ての清掃範囲を

ティーチングする必要がありません。

ティーチング方式とは、人が教えた通りのルートをロボッ

トが自律走行できる仕組みです。

はじめに清掃してほしいルートをマニュアル走行すること

で通過したルートを覚えます。その後は、ロボットが自律

して走行できます。

ティーチング 自動運転

マッピング 自動運転

■優れた洗浄力と節水性 ■優れた汚水回収力
最適なパッド回転速

度と専用パッドで洗

浄力を維持しながら

洗浄水量を節水。

人通りが少なくなった

夜間など、無人のとき

に床洗浄したい場合は、

カレンダー機能（日時

を指定）で自動運転が

できます。

パッドが洗浄水を保水し有効利用！

２時間無補給＆洗剤・水の使用量削減

永年培ったノウハ

ウをもとに、多様

化する床での回収

力と目地跳ね防止

の両立を実現。

残水カット！

洗浄後の転倒事故防止！

自動運転中に段差を

検知すると走行を停

止しロボットの落下

を防止します。

変更後

ファクトリー

スーパーマーケット

稼働状況 ※昨日時点の集計値

稼働状況

稼働中

確認

注意

警告

オフライン

1 台

0 台

1 台

0 台

1 台

登録台数：3 台

稼働中１号機 

アラートはなく稼働中

注意２号機 

運転停止 リセット必要

オフライン３号機 

オフライン状態

カメラ映像 現在地 運転操作

ハンドリフトを回避 狭い通路を走行 物の位置変更に対応

進路上の段差を検知。
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